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A Physical Web tem como prinćıpio a proximidade, proporcionando ao
usuário conteúdo de seu interesse baseado em sua localidade.
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Cabeçalho
(2 Bytes)

Payload
(6-37 Bytes)

Tipo PDU
(4 bits)

RFU
(2 bits)

TxAdd
(1 bit)

RxAdd
(1 bit)

Tamanho
(6 bits)

RFU
(2 bits)

Endereço de Acesso
0x8E89BED6

(4 Bytes)

Packet Data Unit (PDU)
Anúncio / Dados

CRC
(3 Bytes)

Advetising Channel PDU

Pacote de dados de 31 Bytes

Prefixo 11 Bytes Dados do quadro 20 Bytes

UID

URL

TLM

-Frametype
-TxPower
-Etc

Namespace Instance

-Frametype
-TxPower
-Etc

Dados URL

Frame Type, Estado da bateria, 
Temp. entre outros
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Friis

Pr = Pt( λ
4πd )nGtGr

Log Distance Path Loss Model

RSSI = RSSI0 − 10 ∗ n ∗ log10(d)

Rapapport’s Path Loss Model

RSSI = RSSI0−10∗n∗log10(d)+X

RSSI (dB) Frii’s (m) LDPLM (m) RPLM (m) Distância Real (m)
−56,04 1,00 1,00 1,00 1,00
−62,06 2,00 1,99 1,99 2,00
−65,59 3,00 3,00 3,00 3,00
−68,09 4,00 4,00 4,00 4,00
−70,00 5,00 4,98 4,98 5,00
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Média Móvel
M =

∑
ai

k (1)

Duplo

Sn = (1 − An)Sn−1 + An(E (Sn) + (RSSIn − E (Sn)Bn) (2)

Kalman
xt = Atxt−1 + Btut + Et (3)

Zt = xt + Et (4)
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(a) CIC (b) Ambiente COMNET

(c) Layout COMNET
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RSSI0 = −57,70 e −53,20
X = 1,22 e n = 2,55

RSSI (dB) Friis (m) LDPLM (m) RPLM (m) Distância Real (m)
−57,64 0,42 0,99 1,11 1,00
−64,20 0,77 1,80 2,00 2,00
−69,40 1,23 2,88 3,21 3,00
−70,96 1,42 3,31 3,69 4,00
−75,04 2,05 4,79 5,33 5,00

Erro Médio (m) 1,82 0,24 0,19 0,00

Guilherme David BrancoSamuel Vieira PalaJacir Luiz Bordim (Universidade de Braśılia) 19 de Maio, 2017 10 / 14
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Atualização do Modelo

Σt = Σt−1 + Rt

µt = µt−1 + Kt(Zt − µt−1)

Σt = Σt − (KtΣt)

µt : Predição
Σt : Certeza

Rt : Rúıdo do sistema
Kt : Ganho de Kalman

Zt : Medição
Qt : Influência

Ganho de Kalman

Kt = Σt(ΣtQt)−1
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Variância Desvio Padrão
Distância (m) SF MM K DF SF MM K DF

1,00 4,24 0,08 0,20 0,03 2,06 0,29 0,44 0,17
2,00 12,50 0,57 1,96 0,07 3,54 0,75 1,40 0,26
3,00 8,67 2,67 3,04 0,25 2,94 1,63 1,74 0,42
4,00 5,37 0,15 0,29 0,38 2,32 0,39 0,54 0,62
5,00 6,37 0,34 0,61 0,05 2,52 0,58 0,78 0,22

Média 7,43 0,76 1,22 0,15 2,68 0,73 0,98 0,34

Distância (m) SF MM K DF
1, 00 1, 11 1, 11 1, 10 1, 10
2, 00 2, 00 1, 83 1, 90 1, 74
3, 00 3, 21 3, 06 3, 08 2, 81
4, 00 3, 69 3, 73 3, 70 4, 00
5, 00 5, 33 5, 21 5, 30 4, 92

Erro Médio (m) 0, 19 0, 16 0, 17 0, 12
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(d) Estimativa de distância

(e) Cardápio Foodtruck
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